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специалист в области 
исследований узлов 
трения транспортных 
машин
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Моделирование и 
расчет беспилотных и 
роботизированных 
транспортных средств 
(ТС)

Модуль посвящен 
изучению методов 
расчета и 
моделирования 
агрегатов и систем ТС

Конструирование 
беспилотных и 
роботизированных ТС

Практико-
ориентированный модуль, 
целью которого является 
погружение будущих 
инженеров в 
конструкторскую 
деятельность по 
проектированию ТС. 

Системы управления
беспилотными и 
роботизированными ТС

Модуль посвящен 
изучению 
интеллектуальных 
телематических систем 
применительно к 
специальной технике 
умного города 

Применение 
искусственного 
интеллекта для 
обеспечения 
эксплуатационной 
надежности 
беспилотных ТС

Модуль посвящен 
современным подходам 
к оценке 
эксплуатационной 
надежности. 

Управление проектами

Модуль посвящен 
вопросам решения 
практико-
ориентированных задач, 
связанных с внедрением 
разработок в 
производственный цикл

Котиев Георгий 
Олегович
Д.х.н. профессор, директор 
Набережночелнинского 
института КФУ

Уланов Александр 
Григорьевич 
К.т.н., доцент кафедры 
«Колесные и гусеничные 
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Вансович Егор 
Иванович
Главный конструктор 
завода ДСТ-Урал

Дуюн Владимир 
Иванович
К.т.н., доцент кафедры 
«Колесные и гусеничные 
машины ЮУрГУ » 

Сотрудники 
индустриальных 
партнеров

Павловская Ольга 
Олеговна
К.т.н., доцент кафедры 
«Системы 
автоматического 
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Вансович Егор 
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Главный конструктор 
завода ДСТ-Урал
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Дмитриевич 
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Сотрудники 
индустриальных 
партнеров

Сотрудники 
индустриальных 
партнеров

Модуль №1 Модуль №2 Модуль №3 Модуль №4 Модуль №5



Узлы и агрегаты трансмиссии 
беспилотных ТС
(крупный граф)

Методы обеспечения 
высоких эксплуатационных 
свойств узлов трения

Автомобили с автоматически 
подключаемым полным 
приводом

3D-моделирование деталей 
КПП, ГП

Современные и перспективные 
методы испытаний

Оценка работоспособности 
узлов трансмиссий 

(микрограф)

Проектирование деталей и 
узлов трансмиссии с 

использованием цифровых 
технологий

(микрорграф)

Современные 
конструкции трансмиссий 

полноприводных ТС 
(микрограф)

Современные методы 
испытаний компонентов 

трансмиссии 
(микрорграф)

Методы мониторинга и 
испытаний состояния 
эксплуатационных материалов

Полноприводные грузовые 
автомобили

Автомобили с кратковременно 
подключаемым 
полным приводом 

Метод конечных элементов

Исследование напряженного 
состояния деталей в ANSYS

Виртуальные испытания 
компонентов

Введение в программирование AVR 
микроконтроллеров на примерах ТС

Компьютерное зрение и 
навигация ТС

Система управления  
компонентами трансмиссии 

беспилотного ТС 
(микрорграф)

Современное оборудование 
для испытаний

ГРАФЫ И МИКРОКУРСЫ

Методы триботехнических
испытаний 



Котиев Георгий 
Олегович
Д.х.н. профессор, 
директор 
Набережночелнинского 
института КФУ

Дуюн Владимир 
Иванович
К.т.н., доцент кафедры 
«Колесные и гусеничные 
машины ЮУрГУ» 

Алябьев Вадим 
Анатольевич
К.т.н., доцент кафедры 
«Колесные и 
гусеничные машины» 
ЮУрГУ

Уланов Александр 
Григорьевич 
К.т.н., доцент кафедры 
«Колесные и 
гусеничные машины» 
ЮУрГУ

Павловская Ольга 
Олеговна
К.т.н., Доцент кафедры 
«Системы 
автоматического 
управления» ЮУрГУ

Шепелев 
Владимир 
Дмитриевич 
К.т.н., доцент кафедры 
«Автомобили и 
автомобильный сервис» 
ЮУрГУ

Ведущие сотрудники 
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